Robotyka pomocna w akcjach ratowniczych i poszukiwawczych
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Robotyka jest technologia coraz cz¢sciej wykorzystywana do prowadzenia akcji ratowniczych 1
poszukiwawczych. Hiszpanscy naukowcy opracowali robota, ktory utatwia strazakom poruszanie si¢ po
miejscu pozaru czy poszukiwanie uwigzionych oséb oraz informuje ich o najwazniejszych parametrach.
Zbierane w czasie akcji dane moga stuzy¢ takze do opracowania scenariuszy, na podstawie ktorych
prowadzone beda szkolenia stuzb ratowniczych. Rozwiazanie jest modutowe, wigc jego funkcjonalnosé
mozna tatwo dostosowywac do potrzeb uzytkownikow. Tworcy testowali juz robota we wspotpracy ze
straza pozarng w hiszpanskim Alcorcon.

W ramach prowadzonego w Hiszpanii projektu powstaje autonomiczny robot naziemny, ktéry moze
uzyskiwac w czasie rzeczywistym dane lokalizacyjne 1 Srodowiskowe z pozaréw w pomieszczeniach, a
takze symulator odtwarzajacy te scenariusze 1 utatwiajacy planowanie misji. Dzigki temu zespoty
ratunkowe moga pozna¢ warunki w scenariuszu przed, w trakcie i po interwencji.

Lokalizacja 1 nawigacja w pomieszczeniach ogarnig¢tych pozarem jest trudna z uwagi na brak sygnatu
nawigacji satelitarnej lub pogorszenie jego jakosci. Co wigcej, w wyniku gwalttownego zdarzenia moze
si¢ zmienia¢ droznos$¢ tras, a dym drastycznie ogranicza widocznos¢. Robot do nawigacji wykorzystuje
komunikacje¢ radiowa i1 cyfrowa kopi¢ budynku. Oprocz czujnikow lokalizacji platforma wyposazona jest
w czujniki Srodowiskowe. Mierza one parametry istotne dla interwencji kryzysowych, takie jak
temperatura, wilgotnos¢ wzgledna 1 jakosS¢ powietrza.

Robot moze pracowaé w trzech trybach dziatania. Pierwszy to tryb reczny, ktory pozwala operatorowi na
przesytanie szybkich zdalnych komend za pomoca klawiatury, joysticka lub joypada. Operator moze
sterowac robotem bezposrednio, widzac urzadzenie, albo poprzez interfejs graficzny. Drugi tryb to tryb
autonomiczny, w ktorym robot eksploruje otoczenie, unikajac przeszkod. Jego dzialanie opiera si¢ na
pracy algorytmu planujacego, ktory podaza za punktami orientacyjnymi w obrebie danego scenariusza.
Trzeci tryb to tryb ewakuacji, ktéry powstat do szybkiego 1 bezpiecznego wytyczania $ciezek do
okreslonych celow.

Tworcy przeprowadzili juz praktyczne testy robota w Centrum Bezpieczenstwa w Alcorcon, we
wspotpracy z miejska straza pozarna. Ich wyniki pozwolity im ocenic, ze prototyp radzi sobie w trudnych
warunkach 1 moze odnajdowac rozgrzane 1 toksyczne przedmioty w obregbie mapy interwencji. Robot
dobrze radzi sobie rowniez w rozlegltych przestrzeniach. Pozyskiwane dane pozwalaja mu na
opracowanie odpowiedniej strategii interwencji. Testy pokazaty réwniez, ze robot moze dokona¢ kilku
interwencji w ciagu jednego dnia. Dzieje si¢ tak ze wzgledu na duza pojemnos¢ baterii, ktéra pozwala na
okoto szes¢ godzin pracy.

Technologia robotyczna coraz czgsciej jest wykorzystywana w ratownictwie. W uzyciu sa m.in. roboty
gasnicze, wyposazone w czujniki wykrywania ognia czy usprawniajace ewakuacj¢. Wedlug analitykow
Market Research Future Insights Swiatowy rynek robotow poszukiwawczo-ratowniczych byt w 2022 roku
wyceniany na ponad 18 mld dol. W 2023 roku przychody si¢gna niemal 22 mld dol., a do 2030 roku
wzrosng do prawie 60 mld dol.
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